
5-24 VDC

4

4

200mA (each)

8mA (each)

70°C (at heat sink)

85 Kbytes / Flash

85

64bit

EC042B-1 EC042B-2 EC042B-3

LM mm / inch 52.6mm / 2.071" 72.6mm / 2.8" 92.6mm / 3.646" 

Pr W 25 54 70

Vi Vdc 12 - 60

V1 Vdc 24

ωnl rpm 4825 4856 5182

ωr rpm 3930 4022 4460

Tr
Nm 0.06 0.12 0.15

oz-in 8.2 16.0 21.0

Ir A 1.4 2.93 3.4

Pcs W 38 70 89

Jr
kg-m2  0.000014 0.000018 0.000021

oz-in-sec2 0.0021 0.0025 0.0029

Wm
g 423 623 815

oz 15 22 29

I I I I I II
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TORQUE: mN-m / [oz-in]

Continuous Torque

 0 [0] 60 [8.5] 120 [17.0] 180 [25.5] 240 [34.0] 300 [42.5] 360 [51.0]

Rated Torque at V1

Speed EC042B-1 (at Rated Voltage V1)

Speed EC042B-2 (at Rated Voltage V1)

Speed EC042B-3 (at Rated Voltage V1)

S.O.A.C. (Max. Cont. Torque)

S.O.A.C. (Max Speed)
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集成智能驱动器的无刷直流电机New!

CANopen 通讯

RS485 通讯

EC042B IDEA 电机系列
IDEA® 直流电机系列集成了高扭矩的直流伺服
电机和 IDEA 驱动器，使之成为一个紧凑的整体。
该 IDEA 直流电机可以直接实现运动控制，无需
使用 PLC 或外部运动控制器。
EC042B 提供 3 种电机机身厚度，连续输出扭
矩可达 0.15 Nm

 █    CANopen
– DS-301 / DS-402 通信系统

– 在同一网络上可连接多达 127 个单元

– 集成了输入、输出和编码器

█  RS485
– GUI 编程接口
– 可以选择梯形和 S 形加速曲线，并实时生成运
动曲线
– 程序独立运行
– I/ o 口中断的优先级嵌套
– I/O 实时控制
– 在同一网络上连接多达 256 个单元
– 集成输入、输出和编码器

█  驱动规格

 █    电机特性

 █    电机特性

1 在额定电压下的值。2 在额定电压、速度和扭矩下的值。
在 25℃环境下，没有散热器，电机最高可以接受输入连续的 8Arms 的电流和 20A（1 秒）的峰值电流

数字 I/O 电压范围
数字输入口
数字输出口
数字式电流沉输出
数字输入最大电流
最高温度
程序存储大小 / 类型
可存储程序数
位置计数器范围

电机数据	 单位

机身长度
额定功率
输入电压范围
额定电压
空载转速
额定转速

额定扭矩

额定输入电流
恒压电源

转动惯量

电机重量

品号



56-1346

56-1348

56-1352

56-1536-1

56-1536-4

84-152

PLG42S  
 

PLG52

UTR4852

52-870

A

0.03

B0.06

B

0.04
0

-

 20±0.6  28.07 

 6.35 
0.3

 72.76 

- 2 0

 42 

22

6-
-
0.004
0.009

43.84±0.1

32±0.1

8.0 MIN.4X M3X0.5 6H 4X M3X0.5 THRU

 17.55 

 74.67 

 56.78 

 2.8 

HIROSE DF3-10S-2C

PIN 10

284512-2

SUPPLY
+12 TO 60 VDC

12 TO 60 VDC
GROUND

PC COMM.

TYCO CONNECTOR
INPUT SUPPLY

HIROSE CONNECTOR
DF3A-10P-2DS
MATING CONNECTOR

PIN 1

LM

PIN 1 GROUND I/O SUPPLY (5 to 24 Vdc) PIN 6 INPUT 4

PIN 2 I/O SUPPLY (5 to 24 Vdc) PIN 7 OUTPUT 1

PIN 3 INPUT 1 PIN 8 OUTPUT 2

PIN 4 INPUT 2 PIN 9 OUTPUT 3

PIN 5 INPUT 3 PIN 10 OUTPUT 4

4:1 8:1 16:1 25:1 32:1 50:1 64:1 100:1 128:1 156:1 200:1 256:1 400:1 512:1
Nm 3.5 3.5 6 6 6 6 6 14 14 14 14 14 14 14

oz-in 496 496 850 850 850 850 850 1983 1983 1983 1983 1983 1983 1983

g 270 270 370 370 370 370 370 880 880 880 880 880 880 880

oz 9.52 9.52 13.1 13.1 13.1 13.1 13.1 31.0 31.0 31.0 31.0 31.0 31.0 31.0

mm 47.6 47.6 59.4 59.4 59.4 59.4 59.4 71.2 71.2 71.2 71.2 71.2 71.2 71.2

in 1.87 1.87 2.34 2.34 2.34 2.34 2.34 2.80 2.80 2.80 2.80 2.80 2.80 2.80

– 1 1 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3

– 4 / 1 8 / 1 16 / 1 25 / 1 32 / 1 50 / 1 64 / 1 100 / 1 128 / 1 156.25 / 1 200 / 1 256 / 1 400 / 1 512 / 1

– 0.90 0.90 0.81 0.81 0.81 0.73 0.73 0.73 0.73 0.73 0.73 0.73 0.73 0.73

– CW CW  CW CW CW CW CW CW CW CW CW CW CW CW

从上述 EC042B IDEA 电机尺寸图中添加 L，以确定 LM 和 LGM 电机长度

注意：
1. 最大可承载扭矩只针对齿轮减速箱的承载能力。连续扭矩能力将随减速比，电机和运行条件而异
2. 出轴旋转方向指从出轴方向观察呈顺时针方向，齿轮减速箱具备正反转能力。

EC042B 直流电机系列

 █    电机尺寸图（mm）

 █    工厂选配项

 █   I/O Pin 说明

 █   PLG42S 齿轮箱尺寸图
 █    可选配件

 █    PLG42S 齿轮箱参数

可选
PLG42S 齿轮箱

www.haydonkerkpittman.com.cn

注 : 所有值默认环境温度为 25℃且无散热器。峰值是理论的，仅供参考

技术参数 单位

最大可承载扭矩

重量（Mass)

长度（LG)

减速级数
减速比
效率
光轴旋转

电力电缆，1 米 (39.37)
I/O 电缆，1 米 (39.37)
RS485 电缆，0.25 米 (9.84)
RS485 电缆，1 米 (39.37)
USB to CANopen 线缆，2 米 (78.74)

Use with 52-87

可以直接和 EC042B IDEA 电机集成

USB to RS485 转换器
USB to CANopen 转换器

线缆

齿轮箱

通讯转换器

PLG42S, PLG52  齿轮箱

螺杆，直线导杆和模组

 品号 项目 说明



MSA 02 K H 0020 XXX

 

  
 

Size 8:  21 mm (0.8-in)  (1.8° Step Angle)

Bipolar

2.5 VDC 5 VDC 7.5 VDC

.49 A .24 A .16 A

5.1 Ω 20.4 Ω 45.9 Ω

1.5 mH 5.0 mH 11.7 mH

2.45 W

1.4 gcm2

Class B (Class F available)

1.5 oz (43 g)

20 MΩ

7.5°

Bipolar

5 VDC 12 VDC

350 mA 160 mA

14.0 Ω 74.5 Ω

6.24 mH 31.2 mH

3.38 W

Class B 

1.24 oz (35 g)

20 MΩ

1
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MSA Series
Compact, low profile mini slides save engineering time. Perfect for 
small lab, medical equipment and optical stage applications.

Highly configurable mini slide assemblies offer 2 motor options, 9 different 
lead screw options, 4 different lubrication options, as well as English or 
Metric standards.

Mini Motorized Linear Slides

Identifying the Motorized MSA Part Numbers when Ordering

MSA 02 K H 0020 XXX

Prefix

MSA = Mini Slide 
Actuator

Frame Size

02 = 1/8" Screws

Coating

K = TFE Kerkote
B = TFE Black Ice
G = Grease
S = No  Lubricant

Motor

H =  Hybrid Stepper Linear 
Actuator 21000, 
Size 8

C =  Can-Stack Stepper  
G4 19000,  
20 mm

Nominal Thread Lead 
Code

0020 = 1/2mm lead

0039 = 1mm lead

0079 = 2mm lead

0157 = 4mm lead

0315 = 8mm lead

0012 = 0.012" lead

0024 = 0.024" lead

0048 = 0.048" lead

0096 = 0.096" lead

Unique Identifier

805 = 50mm stroke M3 mounting

810 = 100mm stroke M3 mounting

815 = 150mm stroke M3 mounting

905 = 50mm stroke #4-40 mounting

910 = 100mm stroke #4-40 mounting 

915 = 150mm stroke #4-40 mounting

NOTE: Dashes must be included in Part Number (–) as shown above. For assistance call our Engineering Team at 203 756 7441.

New!

Can-Stack Stepper Motor

Hybrid Stepper Linear Actuator

Hybrid Stepper Linear Actuator

Size 8:  21 mm (0.8-in)  (1.8° Step Angle)

Wiring Bipolar

Winding Voltage 2.5 VDC 5 VDC 7.5 VDC

Current (RMS)/phase .49 A .24 A .16 A

Resistance/phase 5.1 Ω 20.4 Ω 45.9 Ω

Inductance/phase 1.5 mH 5.0 mH 11.7 mH

Power Consumption 2.45 W

Rotor Inertia 1.4 gcm2

Insulation Class Class B (Class F available)

Weight 1.5 oz (43 g)

Insulation Resistance 20 MΩ

Can-Stack Stepper Motor

 Ø 20 mm (.79-in) 19000 Series Motor

Step Angle 7.5°

Wiring Bipolar

Winding Voltage 5 VDC 12 VDC

Current (RMS)/phase 350 mA 160 mA

Resistance/phase 14.0 Ω 74.5 Ω

Inductance/phase 6.24 mH 31.2 mH

Power Consumption 3.38 W

Insulation Class Class B 

Weight 1.24 oz (35 g)

Insulation Resistance 20 MΩ
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微型直线模组New!

MSA 系列
结构紧凑，扁平的微型直线模组，可以帮助工程师节省设计时间
和设备空间。该模组适合小型实验室设备，医疗设备，光学设备，
舞台灯光等应用。

结构紧凑，扁平的微型直线模组，可以帮助工程师节省设计时间
和设备空间。该模组适合小型实验室设备，医疗设备，光学设备，
舞台灯光等应用。

选装混合式电机的模组

选装永磁式电机的模组

永磁式电机 混合式电机

步矩角
绕组极性
绕组电压
每相电流
每相电阻
每相电感

功耗
绝缘等级

重量
绝缘电阻

绕组极性
绕组电压
每相电流
每相电阻
每相电感

功耗
转子惯量
绝缘等级

重量
绝缘电阻

微型直线模组品号命名规则

前缀
MSA= 微型直线 
 模组

涂层
K= TFE Kerkote
B= TFE Black Ice
G= 普通油脂
S= 无润滑剂

尺寸
02= 1/8" 螺杆

特殊识别号
805=50mm 行程，M3 安装孔
810=100mm 行程，M3 安装孔
815=150mm 行程，M3 安装孔
905=50mm 行程，#4-40 安装孔
910=100mm 行程，#4-40 安装孔
915=150mm 行程，#4-40 安装孔

导程代码
0020=1/2mm 导程
0039=1mm 导程
0079=2mm 导程
0157=4mm 导程
0315=8mm 导程
0012=0.012" 导程
0024=0.024" 导程
0048=0.048" 导程
0096=0.096" 导程

电机
H= Size 8,21000 
 混合式电机

C= G4-19000
 永磁式电机，
 20mm

注 : 如上所示，破折号必须包含在产品品号中。如果需要帮助，请拨打 0519-85113312 联系我们的销售团队。

1

19000 系列电机
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0048

28.2
MAX.

L 

3.5

 35.6 

 25.4 

 15.9 

 12.7 #4-40 UNC - 2B 
 4.6 MIN.

BRASS INSERT (4X)

STROKE

#4-40 UNC - 2B 
 6.4 (4X)

 28.5 

 4.0 
 4.1 

X 

4 X 28 AWG
LEAD WIRES

36.0
TYP.

22.0
TYP.

 304.8±12.7 

 12.7±3.2 

20.2
MAX.

17.4 

11.0 6.0 16.3 

12.7 

25 mm 69.4 mm 61.5 mm

50 mm 94.4 mm 86.5 mm

75 mm 119.4 mm 111.5 mm

100 mm 144.4 mm 136.5 mm

选装 21000 混合式电机的微型直线模组尺寸图

性能曲线图

2

推力与脉冲频率曲线图
- 斩波驱动 -100% 工作制
- 双极性 -Φ14 (3.56) 螺杆

推力与直线速度曲线图
- 斩波驱动 -100% 工作制
- 双极性 -Φ14 (3.56) 螺杆

脉冲频率
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推
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推

力
（

oz
.）
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建议负载上限

建议负载上限

直线速度

直线速度

脉冲频率
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注 : 所有的斩波驱动曲线是在 5V 电机电压和 40V 电源电压下做出的，合理的升降斜率有助于提高电机的最高运行速度，
或是可将更重的负载更快地加速到预定速度。同样，合理的减速斜率可使电机停止时防止过冲。L/R 驱动条件下，推力
和速度的最大值会下降，单极性驱动比双极性驱动的推力大约小 30%。

 行程 长度 "L" 孔间距 "X"
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16.5

22.8

 15.9 

MAX.

14.0

20.0

3.5

 25.4 

 12.7 
 4.1 

 28.5 
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25 mm 69.4 mm 61.5 mm

50 mm 94.4 mm 86.5 mm

75 mm 119.4 mm 111.5 mm

100 mm 144.4 mm 136.5 mm

选装 G4-19000，20mm 永磁式电机的微型直线模组尺寸图

性能曲线图

3
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注 : 所有的斩波驱动曲线是在 5V 电机电压和 40V 电源电压下做出的，合理的升降斜
率有助于提高电机的最高运行速度，或是可将更重的负载更快地加速到预定速度。
同样，合理的减速斜率可使电机停止时防止过冲。

25% 工作制是通过特殊的绕组或是普通的电机用 2 倍的额定电流运行获得

推力与脉冲频率曲线图
-L/R 驱动 - 双极性 -100% 工作制

推力与脉冲频率曲线图
-L/R 驱动 - 双极性 -25% 工作制

推力与脉冲频率曲线图
- 斩波驱动 - 双极性 -100% 工作制

推力与脉冲频率曲线图
- 斩波驱动 - 双极性 -25% 工作制
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 行程 长度 "L" 孔间距 "X"


